高楼应急安全逃生智联系统介绍

一、项目功能介绍
[bookmark: _GoBack]“高楼应急安全逃生智联系统”以解决提升城市高层建筑人员应急自救互救为目的，在发生火灾、地震等险情时，帮助受灾人员快速逃生。该系统通过安装自主研发的专用扶手轨道，使用配套的自救逃生装置，快速下行逃生，且过程可自控速度，从30层楼下行至1楼仅需3分钟左右。同时，配合自主研发的智联系统装置及APP功能，在逃生过程中实现及时报警、准确定位，并为消防救援人员提供位置追踪信息，做到精准施救。通过人防+物防+技防的安全防控体系，提升高层火灾救援工作效率和居民自救互救能力，解决城市高层建筑安全应急逃生面临的重大问题。
[image: C:/Users/Administrator/AppData/Local/Temp/picturecompress_20210816150528/output_1.jpgoutput_1]

（一）高楼应急自救系统
[image: 图片1]
高楼应急自救系统由高楼应急专用轨道、高楼应急自救装置、安全座椅、便携式灭火器和过滤式自救呼吸器组成。通过改造原有楼梯扶手，使其具备原有扶手和逃生滑道的双重功能，从30层楼下行至1楼，仅需3分钟左右。
1.高楼应急自救装置
（1）内置电子芯片，装夹于建筑逃生通道内安装的专用轨道上，快速下行逃生，且过程可自控速度；
（2）匀速设计：采用先进技术设计理念，保证32°的轨道坡度，匀速下行；
（3）高楼应急自救装置采用装夹的方式，滚轮滚动下行可防止发热产生的材料磨损；
（4）该装置拥有快速疏散逃生功能，能极大提高火场中受困人员自救互救能力，适用于老、幼、病残、孕等弱势群体在内的各类人群。
2.高楼应急专用轨道
高楼应急专用轨道采用特制结构，为高强度铝合金，上部为普通扶手半圆弧设计符合人体工学，下部为高楼应急专用轨道。弯轨采用专利设计技术，3D螺旋式转弯的方式，保证弧面与轨道面处于平行状态。安装时，只用对建筑物的疏散楼梯间内扶手进行升级改造，不影响建筑物楼梯原有结构及居民日常使用。
3.安全座椅
安全座椅承重200KG，表面有防火涂层，防火耐高温。座椅背面嵌入反光材料，在浓烟状态下能清楚地看到逃生人员，可保持安全距离或迅速救援被困人员。
4.便携式灭火器
携带方便、操作简单。具有高效灭火、快速降温、阻燃不复燃、环保无污染等特点。
5.过滤式自救呼吸器
采用阻燃材料制造，可有效隔绝火灾中浓烟和有害气体，在浓烟状态下可以正常呼吸30分钟，并设有透明的大眼窗，视野开阔，便于逃生。
（二）高楼应急智联系统




高楼应急智联系统由应急报警器、声光报警器、位置追踪设备及智能APP管理平台组成。可实时采集物联网高层建筑、火灾自动报警系统前端感知设备的报警信息和运行状态，提前发现前端消防设施存在的各种故障隐患，做到智联报警、准确定位、精准救援。
1.应急报警器
发生火情时，业主通过应急报警器和手机APP端的报警页面，发送报警信号，并同步触发声光报警提示音，第一时间将报警信息发送给紧急联系人及物业平台，经确认的火情可第一时间通知小区业主、物业其他人员和24小时后台监管人员。
2.智能APP管理平台
小区业主在注册时可设置五个紧急联系人，火情发生时将同时发送短信、电话语音、APP推送通知给小区物业和紧急联系人，物业确认接警后，进入后台监管，并同步追踪直至紧急情况解除。经确认的火情将第一时间通知所在辖区的119指挥中心，并通过平台通知所在楼栋居民火灾情况和位置，确保及时撤离。
3.位置追踪设备
在逃生过程中，楼梯道每层楼安装的位置追踪设备，可实时接收高楼应急自救装置发送的信号。智能APP平台可监测使用应急自救装置人员的动态逃生轨迹，准确显示逃生人员位置，并对到达楼层底部的人员进行数据分析，统计人员撤离数量，避免消防员地毯式搜救，节省救援时间，提高救援效率。
（三）产品技术参数
1.整体方案：解决高层建筑应急自救互救逃生为目的的一套应急自救系统。当发生险情时，逃生人员使用应急自救装置，以每秒1.0-1.5米的速度匀速下行，过程可自控速度，帮助受灾人员快速安全逃离。
2.技术性能及参数要求：
①专用轨道：采用自主研发的高强度异型铝合金专用扶手逃生轨道，承重≥600kg，上部为特制扶手圆弧设计，下部为高楼应急专用轨道，三维立体转弯设计，保证下行顺畅。
②护板：减少人体与墙面摩擦；
③立柱：60*60mm立柱，稳定可靠；
④使用要求：安全、稳定、便捷实用；
⑤使用环境：不受运行条件及表面状态影响，可顺利下行。
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二、产品安装方法介绍
无立柱式轨道安装流程
[bookmark: （一）定点、挂线][bookmark: 一、安装流程]（一）定点、挂线
人员要求：2 人。
设备机具明细：数显角度尺、高度确定工装、榔头、水泥钉、挂线。安装方法：
1、楼梯上方平台为休息平台 1，楼梯下方平台为休息平台 2，按照扶手固定墙体底端前沿为基准定点。
2、从休息平台 1 下边沿与墙体相交点处，垂直向上 1080mm，现场可以用定尺的标尺进行确定高度，此处标记为放线点 1。
3、以放线点 1 为基准，向休息平台 2 处拉线，按照安装扶手角度（29°） 要求，在下端墙体边沿标记，此处为放线点2。
4、确定好放线点 1 和 2 后，安装膨胀螺丝，使用挂线形式进行明确安装角度线。
关键点：严格控制起点高度和角度这两个尺寸，每一面墙的终点尺寸为参考。
[bookmark: （二）轨道安装孔位标记]（二）轨道安装孔位标记
人员要求：2 人
设备机具明细：电动扳手（M6 内六角螺栓）、皮头、记号笔、直轨支架孔位确定工装。
安装方法：
1、将支架固定在弯轨两端，把弯轨放置在墙头处，使得支架上平面和安装线齐平，此时，标记支架固定孔。
2、标记弯轨支架固定孔位置后，使用直轨孔位确定工装确定剩余支架固定孔位，依次将本栋楼所有的安装孔位全部标记。
关键点：1、弯轨支架参照上下角度线时，严格按照支架上平面齐平； 2、使用直轨孔位工装时，确保其上平面与安装线相平。
[bookmark: （三）打孔]（三）打孔
人员要求：3 人
设备机具明细：电动电锤 2 把、充电电锤 1 把、φ6 钻头、φ20 钻头（长度为 200mm）、φ100 开孔器、电铲头。
安装方法：
1、根据标记好的孔位，2 人一组，一人在墙体正面，一人在墙体背面。正面打孔要求更加严格，要求孔位垂直于墙体，可以给冲击钻上粘贴水平块。
2、打孔时，可以先使用φ6 钻头打引孔，再使用φ20 钻头扩孔。
3、背面打孔人员使用φ100 开孔器凿墙，深度为 30mm，开孔后去除孔内灰层，保证墙面平整。
关键点：保证打孔的垂直度，不允许出现偏孔。
(四) 轨道安装
人员要求：3 人
设备机具明细：电动扳手（M14 螺母）、电动扳手（M6 内六方螺栓）、销钉、皮锤。
安装方法：
1、根据墙上已经安装好的孔位置，使用穿墙螺栓固定轨道支架，背面安装大垫片，加装锁紧螺母，此时不需要拧紧，等待后面轨道缝隙合格后再拧紧；
2、轨道安装时，保证每个支架上平面和挂线相齐平；
3、在直轨和直轨、弯轨端面插入销钉；
4、轨道固定螺栓在调整接缝处合格后进行锁紧；
5、安装起始端的平堵头和末端的球堵头。
关键点：
1、插入销钉后，保证缝隙处质量，要求严丝合缝，不能有上下。左右错台。
2、 轨道末端球堵头要求缝隙美观，不得有缝隙。
[bookmark: （五）护板安装]（五）护板安装
人员要求：3 人
设备机具明细：卧式切割机、记号笔、电动电锤、φ6 冲击钻头、榔头、电动扳手（M4 自攻丝）、十字皮头、角磨机。
安装方法：
1、轨道安装线向下 300mm 划线，即为护板安装的基准线；
2、通过实际测量，先将所有的护板进行切割斜角，墙头板也进行统一划线切割，切割完成后将护板和墙头护板分楼层进行分货，一层一个通道放置 2 块护板，1 块墙头护板，其余通道数量按照此计算方式计算；
3、将护板上沿对齐安装线，确定好位置后，标记孔位置，从上到下完成；
4、后面紧跟打孔工序，使用电动电锤进行打孔，打孔后放入膨胀管；
5、打孔后紧跟 3 人固定护板，根据墙上孔位，要求护板不得有毛刺，由上至下采用盖瓦式安装。
关键点：1、严格控制护板上沿盖住安装线，这样就省去了后期清理墙面的工序；
2、护板整体安装严格按照盖瓦式进行，上块护板盖住下块；
3、不得允许使用胀钉固定护板，严格按照公司规定进行安装；
4、护板与墙体之间、墙头板与墙头位置不允许有空隙，必须紧贴墙面；
5、护板固定后，不允许膨胀丝有凸起。
[bookmark: （六）墙体恢复、工完场清]（六）墙体恢复、工完场清人员要求：2 人
设备机具明细：刮板、砂纸。安装方法：
1、轨道和护板安装固定完成后，检查轨道缝隙，进行背面墙体恢复；
2、使用石膏打底，腻子粉抹面，等待干燥后使用砂纸进行打磨；
3、统一打扫楼梯间卫生，将建筑垃圾运至物业规定位置。
关键点：1、使用砂纸打磨必不可少，保证恢复后的墙面平整、美观，恢复到原有的墙体效果。
[bookmark: 二、验收]


立柱式轨道系统安装流程及规范
[bookmark: 一、安装流程]
（一）立柱固定 人员要求：2 人。
设备机具明细：数显角度尺、高度确定工装、榔头、电锤、φ14 冲击钻头（长度 150mm）、电动扳手（M12 螺母）
安装方法：
1、焊接好立柱底部角铁，保证立柱上顶面距离地面 1400mm；
2、现场根据实际确定其余 2 个角铁的位置，进行标记、打孔、固定；
3、打孔深度符合要求，要求角铁与立柱焊缝满焊，保证焊接质量；
关键点：
1、保证立柱的预留尺寸；
2、保证立柱安装的 2 个方向上的垂直度，不得倾斜；
3、严格使用氩弧焊，不建议使用电焊、二保焊等；
4、焊缝要求美观，不允许有气孔、夹渣、未融合、焊瘤、裂纹等缺陷。
（二）背筋安装 人员要求：2 人。
设备机具明细：卷尺、角磨机、记号笔、氩弧焊机、氩气、焊丝。
安装方法：
1、根据立柱安装角度和距离，将背筋两端进行斜切；
2、要求背筋固定平面距离立柱表面 5mm；
3、先按照图纸尺寸要求固定下方 2 根背筋，留出最上方 1 根；
4、使用氩弧焊焊接，要求满焊 2 条焊缝。
关键点：
1、长度测量准确，切割整齐；
2、保证距离立柱的尺寸要求；
3、严格按照角度进行安装。
（三）护板安装 人员要求：2 人。
设备机具明细：卷尺、角磨机、记号笔、氩弧焊机、氩气、焊丝。
安装方法：
1、测量安装位置的护板尺寸，在护板上进行标记划线，要求板面盖住立柱10mm，折边处与立柱对齐；
2、将最上面一根背筋穿入护板，先将护板卡在最下侧背筋，然后向上提拉， 找到合适的位置后，固定最上侧背筋；
3、固定护板，护板和背筋之间使用氩弧焊点焊，间距在 500mm 一个点，要求美观并且牢固。
关键点：
1、护板安装好后，不能有毛刺，与立柱之间不能有空隙；
2、护板竖直边与立柱、护板与背筋之间焊点按照图纸要求距离焊接，保证美观的前提下，焊点越少越好；
3、护板正面不得看到焊点，采用氩弧焊小电流焊接，正面不得有烧黑痕迹。
（四）轨道安装 人员要求：2 人。
设备机具明细：电动扳手（M14 螺母）、电动扳手（M6 内六方螺栓）、销钉、皮锤。
安装方法：
1、根据起点距离地面 1080mm 固定支架，进行点焊；
2、按照角度线进行测量、划线，在立柱上进行标记支架固定位置；
3、在直轨和弯轨端面开孔处插入销钉；
4、轨道固定螺栓在调整接缝处合格后进行锁紧；
5、将支架与立柱接缝处进行满焊。
关键点：
1、测量准确安装高度和角度；
2、轨道缝隙要求严丝合缝，平顺，不得出现错台，包括左右错台、上下错台；
3、严格使用氩弧焊，不建议使用电焊、二保焊等；
4、焊缝要求表面平整、美观，不允许有气孔、夹渣、未融合、焊瘤、裂纹等缺陷。
（五）立柱封头安装人员要求：2 人。
设备机具明细：氩弧焊机、氩气、焊丝
安装方法：
1、轨道安装完成后，将立柱封头装在立柱上；
2、与立柱接触的四面进行点焊，要求美观。关键点：
1、要求封头水平，不得倾斜；
2、点焊位置要求一个面一个点，美观，不得有黑色痕迹。

（六）墙体恢复、工完场清人员要求：2 人。
设备机具明细：刮板、砂纸、垃圾袋、打扫工具。
安装方法：
4、轨道和护板安装固定完成后，检查轨道缝隙，进行背面墙体恢复；
5、使用石膏打底，腻子粉抹面，等待干燥后使用砂纸进行打磨；
3、其余墙体、楼梯有损坏的地方，也要进行修复；
6、统一打扫楼梯间卫生，将建筑垃圾运至物业规定位置。
[bookmark: 二、验收]关键点：使用砂纸打磨必不可少，保证恢复后的墙面平整、美观，恢复到原有的墙体效果。
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